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INICIALIZACION

LA PRIMERA PIEZA DE NUESTRO PROGRAMA
ES PARA INICIALIZAR EL ROBOT (HAY QUE
INDICAR DE QUE CLASE ES EL OBJETO QUE
VAMOS A UTILIZAR).
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INICIALIZACION

lcono Funcién

Inicializar un E

Inicializar un O

Inicializar un Otio Humanoide

o firme

Inicializar un robot Masaylo estandar

Inicializar un Masaylo que no lleva las conexiones por defecto que se

aconsejan en la documentacion (esto es, estd personalizado)
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CARGA DEL
PROGRAMA

CON EL ROBOT CONECTADO A NUESTRO PUERTO
USB, HAY QUE ELEGIR EL MODELO DE ARDUINO
(NANO O NANO OLD BOOTLOADER) Y EL PUERTO
USB AL QUE ESTA CONECTADO (SUELE HABER
SOLO UNO DISPONIBLE).
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Ml PRIMER PROGRAMA EN BUCLE

HAGAMOS QUE ESCORNABOT AVANCE 20 cm Y DE
MEDIA VUELTA.
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UNA UNICA EJECUCION

AMENOS QUE ESPECIFIQUEMOS LO CONTRARIO
(BLOQUE ARDUINO - FIN), EL ROBOT REPETIRA
ETERNAMENTE SU PROGRAMA.
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REPETICIONES CONTROLADAS

PODEMOS ESPECIFICAR EN QUE CONDICIONES Y
CUANTAS VECES QUEREMOS REPETIR UN
CONJUNTO DE ORDENES (BLOQUE
LOGICA - REPETIR X VECES).
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EVENTOS BASADOS EN SENSORES

PODEMOS HACER QUE ESCORNABOT DETECTE
CUANDO PULSAMOS UNO DE SUS BOTONES Y

OBEDEZCA UNA ORDEN ESPECIFICADA.
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EVENTOS BASADOS EN SENSORES

CUANDO USAMOS SENSORES, NO PODEMOS
UTILIZAR LA TECLA FIN (QUEREMOS QUE EL ROBOT
COMPRUEBE CONTINUAMENTE LA LECTURA DE
SUS SENSORES).
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REGRESO AL PROGRAMA ORIGINAL

CUANDO QUERAMOS VOLVER A UTILIZAR A
ESCORNABOT PARA QUE RESUELVA LABERINTOS,
UTILIZAMOS LA PIEZA UNICA ESCORNABOT
AUTONOMO
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