ﬁ Casa de la Ciencia
TALLER DE ROBOTICA Y PROGRAMACION

Casa de la Ciencia
G ClUDAD R E A L




Casa de la Ciencia
CluUbDAD RE AL

0
creative
. 'Q S @commons

Reconocimiento-NoComercial-Compartirigual 4.0 Internacional

@OSO




Casa de la Ciencia
CluUbDAD RE AL

http://www.aprendizdetecnologo.com
antonio@aprendizdetecnologo.com



http://www.aprendizdetecnologo.com/
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OTROS ENLACES
* WEB DE JORGE LOBO
* ECHIDNA



http://ceipmiskatonic.blogspot.com/p/de-que-va-esto.html
https://echidna.es/
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. POR QUE?

« ROBOTS EN EL COLE

* ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA
* PROGRAMACION CON SCRATCH Y AFINES
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UN ROBOT ES UN
SISTEMA
AUTOMATICO
PROGRAMABLE
QUE INTENTA
IMITAR UNA
FUNCION HUMANA




Casa de la Ciencia
CluUbDAD RE AL

¢, QUE PUEDO HACER CON UN ROBOT EN
CLASE?
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APRENDEMOS JUGANDO
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DESCUBRIMOS



https://player.vimeo.com/video/84752031
https://player.vimeo.com/video/84752031
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INTERACTUAMOS



https://player.vimeo.com/video/84752143
https://player.vimeo.com/video/84752143
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EXPERIMENTAMOS



https://www.youtube.com/watch?v=gHPV3XRHiEY
https://www.youtube.com/watch?v=gHPV3XRHiEY
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¢, Qué tal algo de musica?



https://www.youtube.com/watch?v=h_D3VFfhvs4
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LOS ROBOTS PUEDEN DETECTAR:

* SONIDO
+LUZ Y COLOR
* PRESION
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LOS ROBOTS PUEDEN:
* MOVERSE
* EMITIR SONIDO
* EMITIR LUZ
* COMUNICARSE VIABLUETOOTH
(MOVILES/TABLETS)
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PODEMOS CONTAR HISTORIAS
* CUENTOS INTERACTIVOS
* REALIDAD AUMENTADA
* LUCES Y COLORES



https://scratch.mit.edu/projects/220293676/
https://scratch.mit.edu/projects/514064175
https://www.youtube.com/watch?v=jFt1Dviebx8
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ROBOTS EN EL COLE: BEEBOT



https://youtu.be/WAXguabk128
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ROBOTS EN EL COLE: MBOT



https://www.youtube.com/watch?v=4yneo7gBOuo
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ROBOTS EN EL COLE: ZOWI



https://www.youtube.com/watch?v=_E_xIdEBJV8
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ROBOTS OPEN SOURCE EN EL COLE:
OTTODIY



https://www.youtube.com/watch?v=gHPV3XRHiEY
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ROBOTS OPEN SOURCE EN EL COLE:
ESCORNABOT



https://escornabot.com/es/index

T&f Casa de la Ciencia
ROBOTS OPEN SOURCE EN EL COLE:
ESCORNABOT(FUNCIONAMIENTO)



https://www.youtube.com/watch?v=9BMOjtv59QE&t=41s
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ROBOTS OPEN SOURCE EN EL COLE:
MASAY



https://github.com/agomezgar/masaylo
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ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA

Pisa por la derecha

Desactivar motor
derecho

Pisa por la izquierda

Desactivar motor
izquierdo
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ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA

UN ROBOT ES UN SISTEMA AUTOMATICO
PROGRAMABLE QUE TRATA DE IMITAR A
UNA FUNCION HUMANA
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ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA

AUTOMATICO: QUE FUNCIONA DE MODO
AUTONOMO (SIN INTERVENCION
HUMANA)
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ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA

PROGRAMABLE: QUE SE PUEDE
PROGRAMAR (PODEMOS HACERLE
MEMORIZAR UNA SERIE DE ORDENES
QUE PODREMOS CAMBIAR DESPUES)
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ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA

A MUY GRANDES RASGOS, PODEMOS
ESBOZAR TRES BLOQUES COMO
INTEGRANTES DE CUALQUIER ROBOT:




SISTEMA DE CONTROL
(PROCESADOR )

SENSORES
@IEMORI
LuZ
SONIDO PROGRAMA VARlABLES
PRESION
DISTANCIA

CAMPOS MAGNETICOS
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ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA

—3

ACTUADORES

MOTORES

DIODOS LED

ALTAVOCES
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ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA

SISTEMA DE CONTROL: VA OBEDECIENDO
LAS ORDENES ESTABLECIDAS EN SU
PROGRAMA. LEE INFORMACION DE LOS
SENSORES Y ACTIVA/IDESACTIVA/IOPERA
LOS ACTUADORES
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ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA

ANTIGUAMENTE, LOS PRIMERQOS
SISTEMAS DE CONTROL ERAN CIRCUITOS
BASADOS EN TRANSISTORES
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ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA

HOY EN DIA, SE UTILIZAN CIRCUITOS
MICROCONTROLADORES (ARDUINO) Y
AUTENTICOS ORDENADORES EN
MINIATURA COMO RASPBERRY PI
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ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA



https://www.arduino.cc/
https://www.raspberrypi.org/
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ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA

LOS SENSORES SON DISPOSITIVOS QUE
MIDEN CAMBIOS EN UNA DETERMINADA
MAGNITUD Y ENVIAN SU VALOR AL
SISTEMA DE CONTROL
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ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA



https://www.google.es/aclk?sa=l&ai=DChcSEwitr8DUqfnvAhVz9tUKHUYFCuAYABAFGgJ3cw&sig=AOD64_3G5OOvxdqv83O1Uw2cqRfpNgo-gA&adurl&ctype=5&ved=2ahUKEwivzrTUqfnvAhULghoKHYQLBdMQvhd6BAgBEFo
https://www.banggood.com/es/Geekcreit-IR-Infrared-Obstacle-Avoidance-Sensor-Module-For-Smart-Car-Robot-3-wire-Reflective-Photoelectric-p-1571371.html?utm_source=googleshopping&utm_medium=cpc_organic&gmcCountry=ES&utm_content=minha&utm_campaign=minha-es-es-pc&currency=EUR&cur_warehouse=CN&createTmp=1&utm_source=googleshopping&utm_medium=cpc_bgs&utm_content=dcr&utm_campaign=dcr-ssc-es-all-0316&ad_id=425803135184&gclid=Cj0KCQjw38-DBhDpARIsADJ3kjlyNZlT6Kh8O_pd5RD5TQrcd49VEE_WdH98Nxi2ZiwiA28jVfTXrXEaAvhFEALw_wcB
https://www.tiendatec.es/arduino/sensores/878-sensor-fotoresistencia-ldr-gl-5528-8472496014380.html?kk=a4c6368-178c75403e6-181f16&gclid=Cj0KCQjw38-DBhDpARIsADJ3kjmxfFLPjac1QQ7qul-H5kFN0Tdezljz8StMhjO6n4cZSKyMjmD8_Y8aAgO_EALw_wcB&utm_source=kelkooes&utm_medium=cpc&utm_campaign=kelkooclick&utm_term=tiendatec+SENSOR+FOTORESISTENCIA+LDR+GL-&from=kelkooes
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ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA

LOS ACTUADORES SON ACTIVADOS POR
EL SISTEMA DE CONTROL SEGUN LAS
ORDENES DEL PROGRAMA
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ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA



https://www.banggood.com/es/DC-3V-6V-DC-1-120-Gear-Motor-TT-Motor-for-Smart-Car-Robot-DIY-p-1260117.html?utm_source=googleshopping&utm_medium=cpc_organic&gmcCountry=ES&utm_content=minha&utm_campaign=minha-es-es-pc&currency=EUR&cur_warehouse=CN&createTmp=1&utm_source=googleshopping&utm_medium=cpc_bgs&utm_content=dcr&utm_campaign=dcr-ssc-es-all-0316&ad_id=425803135184&gclid=Cj0KCQjw38-DBhDpARIsADJ3kjmkCxshpaNvx1F894JoRRTlhkyxqanaYYgeo8fb2Yg3B9M_k30ymyMaAub4EALw_wcB
https://www.google.es/aclk?sa=l&ai=DChcSEwiutdLcqvnvAhWJstUKHU38D9cYABAHGgJ3cw&sig=AOD64_0V88QqDY8nb0kyraYMqeYYDlxVLQ&adurl&ctype=5&ved=2ahUKEwjaucfcqvnvAhVEeRoKHZQiAjoQvhd6BAgBEC4
https://es.rs-online.com/web/p/leds/2285988/?cm_mmc=ES-PLA-DS3A-_-google-_-PLA_ES_ES_Displays_y_Optoelectr%C3%B3nica_Whoop-_-(ES:Whoop!)+LEDs-_-2285988&matchtype=&pla-326852135702&gclid=Cj0KCQjw38-DBhDpARIsADJ3kjlMwsrMKprAnX5_SLBPkHg3WIn2rYfTDLUjOHzTV0V8CGe66yFFXVwaAuwREALw_wcB&gclsrc=aw.ds
https://www.google.es/aclk?sa=l&ai=DChcSEwiC0sqJq_nvAhUJh9UKHUBVC_EYABANGgJ3cw&sig=AOD64_1UVBoq8nN3RVpY8Nyf7k38g3Wd4A&adurl&ctype=5&ved=2ahUKEwin6pyJq_nvAhUU7xoKHZTtC-wQvhd6BAgBEGw
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ROBOTICA: INTRODUCCION SUPERSONICA
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PROGRAMAMOS JUGANDO: SCRATCH



https://scratch.mit.edu/
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PROGRAMAMOS JUGANDO: MBLOCK



https://ide.mblock.cc/#/
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PROGRAMAMOS JUGANDO: OTTOBLOCKLY



https://ottodiy.github.io/blockly/www/
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PROGRAMAMOS JUGANDQO:
MASAYLOBLOCKLY



https://agomezgar.github.io/masayloBlocklyLinux/
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PROGRAMAMOS JUGANDQO:
MASAYLOBLOCKLY

PODEIS DESCARGAR MASAYLOBLOCKLY
EN:

https://github.com/agomezgar/masayloBlockly/releases



https://github.com/agomezgar/masayloBlockly/releases
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PROGRAMACION CON SCRATCH

TENEIS UNA PRESENTACION
COMPLEMENTARIA
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